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PROJEKT TYMCZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU
na czas robot dla inwestycji pn.:
,Remont ogrodzenia Starego Arboretum Kérnickiego”
ODCINEK |

I. KARTA UZGODNIEN
DO PROJEKTU TYMCZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU

dot.: inwestycji pod nazwg ,,Remont ogrodzenia Starego Arboretum Kérnickiego”
ODCINEK I
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1.

1.1.

PROJEKT TYMCZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU
na czas robot dla inwestycji pn.:
,Remont ogrodzenia Starego Arboretum Kérnickiego”
ODCINEK |

OPIS TECHNICZNY

WPROWADZENIE

Podstawa opracowania

Projekt opracowano na podstawie umowy zawartej miedzy INSTYTUTEM DENDROLOGII

POLSKIEJ AKADEMII NAUK a BIUREM INZYNIERII DROGOWEJ Edyta Majchrzak.

1.2.

1.3.

Materiaty wyjsciowe i archiwalne

Umowa zawarta pomiedzy jednostka projektowa, a zamawiajgcym oraz jego wytyczne,
Mapa zasadnicza w skali 1:500 w zapisie elektronicznym,

Inwentaryzacja i pomiary uzupetniajagce wykonane przez zespét projektowy,

Ustawa z dnia 20.06.1997 r. — Prawo o ruchu drogowym (Dz.U. 2024 poz. 1251 ze zm.),

Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji
z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakéw i sygnatéw drogowych (Dz.U. 2019 nr 170
poz. 2310),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegétowych
warunkéw technicznych dla  znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz.U. 2019
poz. 2311),

Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie
szczegétowych warunkéw zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru
nad tym zarzgdzeniem (Dz.U. 2017 poz. 784),

Inwestor
INSTYTUT DENDROLOGII POLSKIEJ AKADEMII NAUK
ul. Parkowa 5, 62-035 Kdérnik

1.4. Jednostka projektowa

BIURO INZYNIERII DROGOWE)J Edyta Majchrzak
ul. Cyprysowa 4/1, 62-330 Nekla
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PROJEKT TYMCZASOWEJ ORGANIZACII RUCHU
na czas robot dla inwestycji pn.:
,Remont ogrodzenia Starego Arboretum Kdrnickiego’
ODCINEK |

J

2. OPIS ZADANIA INWESTYCYJNEGO

2.1. Lokalizacja i przedmiot opracowania

Projektowana inwestycja pn. ,Remont ogrodzenia Starego Arboretum Koérnickiego”
zlokalizowana jest w wojewddztwie wielkopolskim, powiecie poznanskim, na terenie miasta
Kornik, wzdtuz ulic Zamkowej, Parkowej i Sredzkiej.

Catos¢ inwestycji podzielono na cztery odcinki realizacyjne. Niniejsza dokumentacja
obejmuje ODCINEK | o dtugosci okoto 394 m, zlokalizowany gtownie wzdtuz ul. Zamkowej,
z niewielkim fragmentem przy ul. Parkowej.

Przedmiotem opracowania jest projekt tymczasowej organizacji ruchu na czas

prowadzenia robdt zwigzanych z remontem przedmiotowego odcinka ogrodzenia.

2.2. Cel opracowania
Celem opracowania jest sporzadzenie projektu niezbednego do wykonania witasciwej

organizacji ruchu na czas remontu ogrodzenia, ktory zakfada przede wszystkim:

- przygotowanie materiatdw wraz z opiniami niezbednymi do uzyskania zatwierdzenia
tymczasowej organizacji ruchu,

- zapewnienie bezpieczenstwa w strefie robot wszystkim uczestnikom ruchu oraz osobom
wykonujacym prace budowlane,

- zapewnienie mozliwosci prowadzenia robét przy zachowaniu ciggtosci ruchu drogowego,

- ograniczenie do minimum utrudnien w ruchu wynikajgcych z prowadzonych robét oraz

zwigzanych z nimi kosztéw spotecznych.

2.3. Zakres opracowania
Zakres niniejszego opracowania obejmuje projekt tymczasowej organizacji ruchu na czas
prowadzenia robot, w szczegdlnosci:
- lokalizacje tymczasowego oznakowania oraz urzadzen bezpieczestwa ruchu
przedstawiong na planach sytuacyjnych,
- sposo6b etapowania robét wraz z organizacjg ruchu dla poszczegdlnych czesci odcinka,
- zasady prowadzenia ruchu w rejonie prowadzonych robot,

- podstawowe wymagania dotyczgce oznakowania oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu.
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PROJEKT TYMCZASOWEJ ORGANIZAC)I RUCHU
na czas robot dla inwestycji pn.:
,Remont ogrodzenia Starego Arboretum Kérnickiego”
ODCINEK |
2.4. Charakterystyka projektowanej inwestycji
Przedmiotem inwestycji jest remont istniejgcego ogrodzenia Starego Arboretum

Kérnickiego zlokalizowanego wzdtuz ul. Zamkowej oraz ul. Parkowej.

Zakres robot obejmuje w szczegdlnosci:

- rozbidrke istniejgcego ogrodzenia,

- wykonanie nowych fundamentéw i montaz nowego ogrodzenia.

3. CHARAKTERYSTYKA DROGI | RUCHU NA DRODZE

Projektowana inwestycja zlokalizowana jest w wojewdédztwie wielkopolskim, w powiecie
poznanskim, na terenie miasta Kérnik.

Odcinek objety niniejszym opracowaniem przebiega gtéwnie wzdtuz ul. Zamkowej oraz
obejmuje fragment ul. Parkowej. Ulice te stanowig drogi gminne o nawierzchni bitumicznej.
Droga posiada jezdnie dwukierunkowg. Na analizowanym odcinku wystepuje zaréwno
przekrdj uliczny, jak i drogowy. Po stronie remontowanego ogrodzenia zlokalizowany jest pas
zieleni ze skarpg, natomiast po przeciwnej stronie jezdni znajduje sie chodnik.

Jezdnia posiada odcinki o pochyleniu jednostronnym oraz przekroju daszkowym.
Odwodnienie jezdni realizowane jest czeSciowo za pomocg wpustéw ulicznych, a czeSciowo
poprzez powierzchniowy sptyw wod opadowych na przylegte tereny zielone.

Droga przebiega zarowno po odcinkach prostych, jak i po tukach poziomych.
W bezposrednim sagsiedztwie odcinka objetego opracowaniem zlokalizowane jest
skrzyzowanie, co wymaga zachowania szczegdlnej ostroznosci podczas prowadzenia robot
oraz wiasciwego rozmieszczenia oznakowania tymczasowego.

Na przedmiotowym odcinku odbywa sie ruch o charakterze przejazdowym oraz
lokalnym, zwigzanym z obstugg przylegtych posesji i obiektow. W strukturze ruchu dominuja
pojazdy osobowe.

Ruch pieszy odbywa sie istniejgcymi chodnikami oraz przez przejscia dla pieszych
zlokalizowane poza obszarem planowanych robdt, w bezposrednim sasiedztwie odcinka

objetego opracowaniem.
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PROJEKT TYMCZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU
na czas robot dla inwestycji pn.:
,Remont ogrodzenia Starego Arboretum Kérnickiego”
ODCINEK |

4. ORGANIZACIA RUCHU NA CZAS BUDOWY

4.1. Ogdlne zatozenia organizacji ruchu na czas budowy

Projekt tymczasowej organizacji ruchu na czas prowadzenia robdét zaktada
wprowadzenie czasowych zmian w sposobie funkcjonowania ruchu na ul. Zamkowej oraz
ul. Parkowej, z uwzglednieniem istniejgcych warunkéw drogowych oraz aktualnego sposobu

uzytkowania przedmiotowego odcinka.

W zwigzku z koniecznoscig prowadzenia robét przy krawedzi jezdni oraz zapewnienia
bezpieczenstwa wszystkim uczestnikom ruchu i osobom wykonujgcym prace przewidziano
zastosowanie nastepujgcych rozwigzan:

- wygrodzenie miejsca prowadzenia robdt,

- wprowadzenie ruchu wahadtowego z recznym kierowaniem ruchem przez osoby
posiadajgce wymagane uprawnienia,

- wprowadzenie oznakowania tymczasowego informujgcego kierujgcych
o wprowadzonych zmianach w organizacji ruchu oraz wystepujgcych utrudnieniach,

- wprowadzenie ograniczenia predkosci do 30 km/h.

Na potrzeby prowadzenia robdt zwigzanych z remontem ogrodzenia odcinek |
podzielono na siedem czesci okreslonych w dokumentacji projektowej. Przyjety podziat
umozliwia prowadzenie prac przy ograniczeniu dtugosci odcinka objetego ruchem

wahadtowym oraz minimalizacji utrudnien dla uczestnikéw ruchu.

Szczegbtowe rozwigzania tymczasowej organizacji ruchu wraz ze schematami

wygrodzenia jezdni przedstawiono na rysunkach nr 2.1-2.7.

Prace zwigzane z remontem ogrodzenia wymagajace wprowadzenia tymczasowej
organizacji ruchu beda prowadzone w dwéch etapach:
ETAP | —rozbiorka istniejgcego ogrodzenia,
ETAP Il  —wykonanie nowych fundamentdéw (betonowanie).
Dla obu etapdw przewidziano zastosowanie tego samego schematu wygrodzenia jezdni

wraz z przypisanym oznakowaniem.
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PROJEKT TYMCZASOWEJ ORGANIZAC)I RUCHU
na czas robot dla inwestycji pn.:
,Remont ogrodzenia Starego Arboretum Kérnickiego”
ODCINEK |
Na czesci 7 (Rys. nr 2.7), ze wzgledu na bezposrednie sgsiedztwo skrzyzowania,
wyodrebniono dwa fragmenty. Dtugos¢ wygrodzenia jezdni na kazdym z fragmentéw nie
moze przekracza¢ 20 m. Jednoczesne wygrodzenie jezdni na obu fragmentach jest

niedopuszczalne. Wygrodzenie jezdni nalezy przesuwac zgodnie z postepem robét oraz bez

wprowadzania wygrodzenia w obreb skrzyzowania.

Dla kazdej czesci odcinka | dtugos¢ wygrodzenia jezdni nalezy kazdorazowo ograniczaé
do minimum niezbednego do bezpiecznego prowadzenia robdt, z uwzglednieniem
technologii wykonywanych prac.

W okresach, w ktérych ruch wahadtowy nie bedzie obowigzywat (np. w porze nocnej
lub w dniach wolnych od pracy), po usunieciu wygrodzenia jezdni nalezy usungé lub
uniewazni¢ oznakowanie pionowe dotyczgce ruchu wahadtowego oraz recznego kierowania
ruchem poprzez zakrycie lub obrdcenie znakow.

Kolejnos¢ realizacji poszczegdlnych czesci i fragmentdw zostanie okreslona przez

Wykonawce w harmonogramie roboét przed rozpoczeciem prac.

Prowadzenie robot bedzie powodowato okresowe zawezenie jezdni oraz utrudnienia
wynikajgce z koniecznosci wprowadzenia ruchu wahadtowego. Przyjeta organizacja ruchu
umozliwia bezpieczne prowadzenie robdt zwigzanych z remontem ogrodzenia, przy
zachowaniu przejezdnosci drogi oraz jednoczesnym ograniczeniu do niezbednego minimum

wptywu prowadzonych robdét na warunki ruchu.

4.2. Termin i czas trwania budowy

Planowany termin zakonczenia robot — do konca lipca 2028 r. Szczegdtowy
harmonogram prac zostanie opracowany przez Wykonawce przed ich rozpoczeciem.

O planowanym terminie wprowadzenia tymczasowej organizacji ruchu nalezy
powiadomi¢ na piSmie, nie pdiniej niz 7 dni przed rozpoczeciem robot, nastepujgce
instytucje:

- Urzad Miasta i Gminy Kérnik,
- Starostwo Powiatowe w Poznaniu,

- Komende Miejska Policji w Poznaniu.
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PROJEKT TYMCZASOWEJ ORGANIZAC)I RUCHU
na czas robot dla inwestycji pn.:
,Remont ogrodzenia Starego Arboretum Kérnickiego”
ODCINEK |
Wykonawca moze przystgpi¢ do realizacji robot po wprowadzeniu tymczasowej
organizacji ruchu zgodnie z zatwierdzonym projektem oraz na warunkach okre$lonych

w wydanych opiniach, uzgodnieniach i decyzjach administracyjnych.

4.3. Elementy systemu organizacji i bezpieczenstwa ruchu

Na planach sytuacyjnych w skali 1:500 przedstawiono lokalizacje istniejgcych
elementow statej organizacji ruchu oraz projektowanych elementéw tymczasowej

organizacji ruchu, obejmujacych w szczegdlnosci:

e znaki pionowe

e urzadzenia bezpieczenstwa ruchu drogowego

4.4. Podstawowe wymagania techniczne dotyczgce oznakowania i zabezpieczenia
robét prowadzonych w pasie drogowym

e Producent znakéw drogowych powinien posiada¢ dla swojego wyrobu aprobate
techniczng, certyfikat zgodnosci nadany mu przez uprawniong jednostke
certyfikujgca, znak budowlany ,B” i wystawiong przez siebie deklaracje zgodnosci,
zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury. Folie odblaskowe stosowane na
lica znakdéw drogowych powinny posiadac znak CE lub aprobate techniczng wydang
przez uprawniong jednostke oraz odpowiednig deklaracje zgodnosci wystawiong
przez producenta. Nie wymaga sie oddzielnych aprobat technicznych dla
transparentnych farb sitodrukowych, transparentnych kolorowych folii ploterowych
iinnych wykorzystywanych do wykonania kolorowych powtok lica znaku
i stanowigcych jego tres¢. Wybodr tych materiatow bedzie zgodny z zaleceniami
producenta uzytej folii odblaskowej w zakresie ujetym w odpowiedniej aprobacie.
Stupki, blachy i inne elementy konstrukcyjne powinny mie¢ deklaracje zgodnosci

z odpowiednimi normami.
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PROJEKT TYMCZASOWEJ ORGANIZAC)I RUCHU
na czas robot dla inwestycji pn.:
,Remont ogrodzenia Starego Arboretum Kérnickiego”
ODCINEK |
W zatgczniku nr 1 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003
w sprawie szczegdtowych warunkdéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych
oraz urzadzen bezpieczernstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania

na drogach, podano szczegdtowe informacje odnosnie wymagan dla znakéw

pionowych

Materiaty uzyte na lico, tarcze znakéw i tablic, elementy konstrukcyjne, a takze
na wykonczenia znaku muszg wykazywac petng odpornos¢ na oddziatywanie swiatfa,
zmian temperatur, wptywy atmosferyczne i wystepujace w normalnych warunkach
oddziatywanie chemiczne (w tym korozje elektrochemiczng) — przez caty okres

trwatosci znaku, okreslony przez wytwadrce lub dostawce

Przy oznakowaniu robét prowadzonych w pasie drogowym nalezy zastosowac znaki
pionowe o jedng grupe wielkosci wyzszg niz znaki stosowane na danym odcinku

drogi.

Znaki i urzagdzenia bezpieczenstwa ruchu nalezy ustawi¢ w sposéb zapewniajacy ich
wiasciwg widocznos¢ oraz czytelnos¢ dla wszystkich uczestnikdéw ruchu przez caty

okres prowadzenia roboét.

Lica znakéw powinny by¢ wykonane z folii odblaskowej typu 2 albo z folii

pryzmatyczne;j.

Znaki tymczasowe muszg posiadac "wyrdzniki" w postaci nieodblaskowego , z6ftego
prostokagta 3x5 cm umieszczonego na tylnej stronie tarczy znaku oraz

nieodblaskowego, z6ttego paska poziomego szer. 3 cm na stupku znaku.

Na wygrodzeniach ustawionych w poprzek jezdni pozostawionych od zmroku
do switu nalezy zamontowac¢ Swiatta ostrzegawcze rozmieszczone nie wiecej niz
co 2m i wyznaczajace szeroko$é jezdni wytaczonej z ruchu. Swiatfa te o barwie zéttej
przy normalnej przejrzystosci powietrza powinny by¢ widoczne z odlegtosci
min. 250m oraz zapala¢ sie i gasnac¢ z czestotliwoscia 90+30 cykli na minute

o podziale cyklu 1:1.
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PROJEKT TYMCZASOWEJ ORGANIZAC)I RUCHU
na czas robot dla inwestycji pn.:
,Remont ogrodzenia Starego Arboretum Kérnickiego”
ODCINEK |

Sposob oznakowania i zabezpieczenia robdt musi by¢ zgodny z niniejszym projektem
a zastosowane przez wykonawce robdt elementy urzadzen bezpieczenstwa i organizacji
ruchu wg katalogu producenta.

Wykonawca zobowigzany jest do biezacej kontroli stanu technicznego oznakowania
oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu, a takze ich niezwfocznego uzupetniania lub wymiany
w przypadku uszkodzenia, przemieszczenia lub utraty czytelnosci.

Za stan techniczny oznakowania odpowiada wykonawca robot.

Znaki i urzadzenia bezpieczenstwa ruchu powinny by¢é usuniete niezwtocznie

po wykonaniu robét.

4.5. Ochrona interesu osdéb trzecich

Podczas prowadzenia robdt nalezy zapewni¢ mozliwos¢ bezpiecznego poruszania sie
pieszych, utrzymadé obstuge komunikacyjng przylegtych posesji oraz odpowiednio oznakowa¢é
dojscia i dojazdy do nieruchomosci.

Teren prowadzonych robodt, w szczegdlnosci wykopy, miejsca pracy maszyn oraz inne

strefy niebezpieczne, nalezy zabezpieczy¢ przed dostepem oséb postronnych.
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